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Instrukcja Techniczna dla serwisu

Adapter BOGART M1N1 do tachografow Smart

Opis produktu:

Adapter BOGART M1N1 jest elementem sktadowym cyfrowego/inteligentnego tachografu.
Urzadzenie przetwarza sygnat predkosci pojazdu (impulsowy lub z magistrali CAN) na sygnat zgodny
z wymaganiami czujnika ruchu KITAS 4.0 2185 (23,8 mm) oraz tachografu.

Numer europejskiego $wiadectwa homologacji typu: €20 0002
Kod EAN: 5905072232166

Zastosowanie:

Adapter moze byc¢ stosowany wytacznie w pojazdach kategorii M1 i N1. Jest on uzywany,
gdy instalacja istniejgcego czujnika ruchu nie jest mozliwa ze wzgledéw mechanicznych.

Adapter M1N1 jest przeznaczony do uzytku z tachografami cyfrowymi i inteligentnymi,
ktore spetniaja wymagania rozporzadzenia (UE) nr 165/2014.
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UWAGA

W przypadku wymiany jednostki pojazdowej (tachografu) z przyczyn technicznych, nie ma
koniecznosci wymiany adaptera BOGART M1N1 - wymianie podlega wytacznie czujnik
jednokrotnego parowania. Podczas ponownej kalibracji nalezy wpisa¢ dane nowego czujnika
na nowa tabliczke identyfikacyjna.

Procedura tajest zgodna z Rozporzadzeniem (EU) 2016/799, w szczegdlnosci z ADA 018, ADA 035i ADA_036.
Kazda ingerencja w system czujnika/adaptera musi by¢ wykrywalna, a po obstudze serwisowej instalacja musi
pozostac zaplombowana, skalibrowana, oznaczona i mozliwa do zweryfikowania. Dlatego czujnik ruchu moze
by¢ wymieniany tylko przez uprawniony warsztat i bez koniecznosci wymiany adaptera.

Zestaw montazowy
(bez nadajnika impulséw):

1. adapter M1N1 zintegrowany
zwigzkami przewodéw,
- przewody zasilajace,
- przewody sygnatowe,

2. przewdd (przejsciowka) 5.PD.P
- do sygnatu impulsowego,

3. przewdd (przejsciéwka) CAN -
skretka do magistrali CAN,

4. tabliczka opisowa adaptera.

Wraz z adapterem BOGART M1N1 nalezy zastosowac nadajnik impulsow (czujnik ruchu)
do tachografow Smart 2 - KITAS 4.0 2185 o dtugosci 23,8 mm (nie jest dotgczony do zestawu).

1. Montaz mechaniczny

Adapter BOGART M1N1 nalezy zamontowac w pojezdzie mozliwie najblizej miejsca, w ktérym
generowany jest sygnat impulsowy lub sygnat z magistrali CAN. Obudowa adaptera posiada dwa
otwory przeznaczone do montazu. Nalezy wybrac ptaska, jednolita powierzchnie montazowa.
Miejsce montazu powinno uwzgledniaé nastepujace parametry srodowiskowe:

e Temperatura pracy: -40 °C do +85 °C

e Wilgotnosé: 10-90%

e Szczelnosé: IP65 (odpornosé na zachlapanie)

Adapter nalezy umiescic tak, aby zapewnic:

e dostep do elementdw regulacyjnych w czasie kalibracji,

e dobra widocznos¢ tabliczki opisowej dla organéw kontrolnych.
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| 2. Montaz elektryczny

Po zamontowaniu adaptera i poprowadzeniu zintegrowanej (szarej) wiazki do miejsca montazu tachografu,
wykonaj i poprowadz przewody zasilajgce od instalacji pojazdu (akumulatora) do tachografu. Nastepnie
podtacz zasilanie z akumulatora do przewodoéw adaptera wychodzacych z szarej wigzki:

e A1l (+) - przewdd czerwony

e A5 (-) - przewdd czarny (masa)

Podtaczenie do istniejacej instalacji tachografu

e Przewody zasilajagce obsadz pinami (zgodnie z tabelg 2) i wprowadz je do ztacza A tachografu
w pozycje Al (+) oraz A5 (=), zgodnie z rysunkiem 2.

o Wtyczke z6tta B obsadz pinami zgodnie z tabelg 1, nastepnie podtagcz wtyczke B adaptera
do gniazda B tachografu.

e Ztacze D-Sub 9 adaptera podtacz do sygnatu predkosci pojazdu:
e przez przejsciowke 5.PD.P (sygnat impulsowy) lub
e przez przejsciowke CAN (magistrala CAN).

Tachograf (VU) Sygnatpredkosci/drogi
/ pojazdu CAN lub IMP

(impulsowy)

GND

+12/24V

Ztacze D-sub 9 -
interfejs IMP/CAN adaptera

A (AMP927365-1) -
Biata wtyczka

Ztacze DIN 72585 -
wtyczka czujnika predkosci

Adapter BOGART M1IN1

Rysunek 1: Schemat potaczen adaptera BOGART M1N1
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TABELA 1. Kolor przewodu

1 Sensor [+] Zielony
2 Sensor [-] Brazowy + Czarny
3 Sygnat Czasu Rzeczywistego Szary
4 Sygnat Danych I/O Biaty
5
6 .
AMP 927366-1 - Niepodtaczone -
Wityczka z6tta - B 3
TABELA 2. Opis pinow
1 [30] + czerwony State zasilanie z akumulatora
5 1 2 (58d] L Pods’.wietlenile/.os’.lwietlenie
[@L;\[% } wskaznikow
’ foe] f 3 [15]K Zasilanie po stacyjce
[=e] ' 4 CANH Linia CAN High
[%I% } 5 [31] — czarny Minus akumulatora
8 4 6 [31b] G Masa
Wﬁtﬁ;?;jf_’iz 7 CAN GND Ekran magistrali CAN
8 CAN L Linia CAN Low

TABELA 3. Opis wyprowadzonych sygnatow z adaptera BOGART M1N1 (opis pinow)

DIN 72585

Wtyk czujnika predkosci

1 Sensor [+]

2 Sensor [-]

3 Sygnat Czasu Rzeczywistego
4 Sygnat Danych I/O

UWAGA

Przewody z pinéw A1 i A5 nalezy podtaczy¢ z poprowadzong instalacja zasilania bezposrednio do
akumulatora, przy czym przewdd potaczony z pinem A1 poprowadzi¢ przez bezpiecznik 5 A.
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| 3. Podtaczenie do zrodta sygnatu predkosci/przebytej drogi

Po zlokalizowaniu Zrédta sygnatu nalezy podtaczy¢ go do wejscia adaptera poprzez ztagcze D-sub 9.
W zestawie znajdujg sie dwa przewody (przejsciowki) ze ztgczem D-sub 9:

¢ Przewod (przejsciowka) 5.PD.P: dla sygnatu impulsowego predkosci V

e Przewdd (przejsciéwka) CAN: skretka dla zrédta sygnatu CAN

Podtaczenie przewodu 5.PD.P:

5.PD.P B
White: Irny B
; . Rad; + 12V{opt; B

Biataizolacja przewodow:
e Biaty (1): sygnatowy V - impuls predkosci

9 e Ztoty (2): masa
Czerwona izolacja przewodéw (3):

Wejscie wzmocnienia sygnatu - stosowac
< wytacznie w przypadku zbyt matej amplitudy
TR e sygnatu impulsowego V.

Podtaczenie magistrali CAN:
e Brazowo-czarny (1): CAN L
e Szaro-czerwony (2): CANH

Instrukcja Techniczna dla serwisu. Adapter BOGART M1N1 do tachograféw Smart. 5
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TABELA 4. Opis pinéw ztacza D-sub 9
Interfejs IMP/CAN adaptera BOGART M1N1
Pin Kod Opis
1 + Zasilanie (+)
1 5 2 CANL
3 GND Masa
¢« & = & @& 4 NC Niepodtaczony
> & & ® 5 NC Niepodtaczony
6 GND Masa
6 9 7 Wejscie sygnatu IMP lub linia CAN H
8 NC Niepodtaczony
9 K Zasilanie po stacyjce (linia K)

4. Wybor trybu pracy adaptera (IMP / CAN)

W zaleznosci od specyfikacji producenta pojazdu sygnat predkosci moze by¢ dostepny jako sygnat
impulsowy z czujnika drogi (tryb IMP) lub jako sygnat cyfrowy przesytany magistralg CAN (tryb CAN).
WYybér rodzaju sygnatu determinuje dalsze kroki konfiguracji adaptera.

Adapter Bogart MIN1 moze bezposrednio wspdtpracowacd z sygnatem CAN dla wybranych
konfiguracji pojazdéw - ich lista (jesli jest stosowana) znajduje sie na stronie www.M1N1.eu.

W przypadku braku danego pojazdu na liscie nalezy w pierwszej kolejnosci zastosowac podtaczenie
impulsowe (tryb IMP). Jezeli pojazd nie udostepnia sygnatu impulsowego, mozna zastosowac
zewnetrzny dekoder CAN-impuls zgodny z wymaganiami tachografu.

UWAGA

Tryb pracy adaptera ustawia sie
przetacznikami DIP, ktore znajduja
sie pod pokrywga obudowy adaptera;
aby uzyskac do nich dostep, nalezy
odkrecic sruby mocujace pokrywe.
Po zakonczeniu pomiaréw,
konfiguracji i diagnostyki pokrywa
musi zosta¢ ponownie zatozona,
zabezpieczona i zaplombowana
zgodnie z obowigzujaca procedura
warsztatu tachografow.
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Tryb pracy wejscia (IMP/CAN) ustawia sie przetacznikiem P4, natomiast dzielnik/mnoznik sygnatu
impulsowego ustawia sie przetagcznikami P1-P3, zgodnie z Tabelg 5. W trybie IMP, po instalacji
adaptera, nalezy wykonac¢ pomiar wspotczynnika charakterystycznego ,w” pojazdu zgodnie

z obowiazujaca i zatwierdzong procedura, a nastepnie - w razie potrzeby - skorygowac ustawienia

przetacznikéw zgodnie z Tabela 5.

TABELA 5. Dostosowanie adaptera BOGART M1N1 do instalacji w pojazdach
z impulsowym czujnikiem drogi i wspétczynnikiem charakterystycznym ,w” z zakresu
500 =<,,w” <80 000 [imp/km] oraz do sygnatu z magistrali CAN pojazdu

Funkcja

Ustawienie
przetacznikow DIP

Zakres wspotczynnika
W’ pojazdu [imp/km]

Rodzaj sygnatu

ON
BEZ PODZIALU: 1:1 o

DIP

1 2 3 4 5

2400 =w=12000

o
4

DZIELNIK: +2

B (o
« X
~ Ko

=}
T

o

10 000 sw <20000

DZIELNIK: +4

- Xl of] - & x

20000 =w =40 000

DZIELNIK: +8

40000 <w <80000 oraz
dlaw >80 000*

MNOZNIK: x2

2500 =<w <4000

MNOZNIK: x4

1500 <w <3000

MNOZNIK: x8

500 =w <1500

IMPULSOWY

WYLACZONY
TERMINATOR 120 Q*

~Xdofj- BXof|- IEojl- DXojj- X o
z 3 3 3 z 3
~ X ) ) ¢ ~ X ) ¢ ~ K
« X « K « K « K « X « X
~ K ~ I ~ Ko ~ Ko ~ X ~ Ko
= =) =] =) =} =)
CB (o] Cb Colsl BB Colsl (BB CoRkc] (BB Colel | BB (o

WEACZONY

(=]

w=7200

CAN

TERMINATOR 120 Q

-
N
w
£

X o

) Col

) (ol

X
CH o) &

* maksymalne predkosci pojazdu. V,, dla ,w” =2 80 000

Wspbdtczynnik pojazdu ,w” [imp/km]

80000

100 000

120000

150000

180000

200 000

Predkos$¢ maksymalna V., _ [km/h]

max

225

N

180

150

120

100

90

o Wytaczony/wiaczony rezystor terminujacy 120 Q jest zgodny ze standardem i impedancja

magistrali CAN, co gwarantuje stabilng i niezawodng transmisje danych.
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| 5. Pomiar wspoétczynnika ,w” i kalibracja

Wspdtczynnik ,w” nalezy zmierzy¢ zgodnie z obowigzujaca i zatwierdzong procedura.
Otrzymany wynik umozliwia wtasciwe skonfigurowanie adaptera oraz tachografu.

Po kalibracji:

e ustawi¢ w tachografiestatgk=w,

e ponownie wykona¢ pomiar,

e uznac dziatanie za prawidtowe, jesli réznica nie przekracza £1%.

UWAGA

Po kazdej zmianie konfiguracji przetacznikéw nalezy ZRESETOWAC (odtaczyé, a nastepnie
podtaczy¢) zasilanie urzadzenia M1N1.

Diagnostyka komunikacji CAN - dioda LED

Dioda swieci po wtaczeniu
zaptonu 2 brak komunikacji
zCAN

Dioda gasnie po wtaczeniu
zaptonu (po okoto 1-2 sekundy)
komunikacja poprawna

Instrukcja Techniczna dla serwisu. Adapter BOGART M1N1 do tachograféw Smart.
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| 6. Plombowanie adaptera BOGART M1N1

Obudowa adaptera, potaczenie czujnika ruchu z obudowg adaptera oraz wtasciwe potaczenia sygnatu
predkosci pojazdu muszg zostaé zaplombowane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami oraz lokalna
procedurag warsztatu tachograféw.

Rodzaj stosowanych plomb zalezy od generacji tachografu. W przypadku tachograféw Smart 2 nalezy
stosowac plomby zgodne z EN 16882, z unikalnym numerem plomby zapisanym w tachografie.

7. Tabliczka opisowa adaptera BOGART M1N1

Zgodnie z obowiazujacymi przepisami tabliczka opisowa adaptera M1N1 musi zawierac co najmniej
date instalacji oraz numer identyfikacyjny pojazdu (VIN). Tabliczka opisowa musi by¢ trwale
przymocowana do adaptera M1N1 w miejscu widocznym po montazu w pojezdzie.

Dodatkowo nalezy sporzadzi¢ oddzielng tabliczke kalibracyjng tachografu zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

Descriptive plaque / Tabliczka opisowa

01112314516171¢\7l0 21514151
314) ja12] 1210|215
Instalation date / Data instalacji
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8. Parametry techniczne

Opis

Min

Typ

Maks

Ogolne

Zakres dopuszczalnego napiecia zasilania DC

9V

28V

Pobér pradu podczas pracy

200 mA

Pobér pradu w trybie spoczynku
(brak sygnatu predkosci przez 210s)

11 mA

Wejscia - sygnat impulsowy predkosci

Poziom stanu niskiego UL

-12V

1,3V

Poziom stanu wysokiego UH

18V

24V

Czestotliwosc¢ sygnatu predkosci

0,5Hz

5000 Hz

Zakres odpowiadajacej predkosci pojazdu

3,6 km/h

225 km/h

Zakres wspotczynnika charakterystycznego ,w”
(z mnoznikiem/dzielnikiem)

500 imp/km

80000 imp/km

Ustawienia dzielnika sygnatu
(tryb DIV, dla ,w” 24 000 imp/km)

wartosci: 1/2/4/8

Ustawienia mnoznika sygnatu
(tryb MUL, dla ,w” <4 000 imp/km)

wartosdci: 1/2/4/8

Wejscia - CAN (po konwersji na impulsy)

Zakres predkosci pojazdu

1km/h

220 km/h

Wspdtczynnik charakterystyczny pojazdu ,w”

=7 200 imp/km

Procesor

Mikrokontroler

8-bitowy mikrokontroler SMD
(PIC18F26K80)

Czestotliwos¢ zegara mikrokontrolera

16 MHz

Woarunki pracy i sSrodowiskowe

Temperatura pracy

-40°C

+85°C

Wilgotnos¢ wzgledna pracy

10%

90 %

Stopien ochrony obudowy (IP)

IP65

Zabezpieczenia i kompatybilnos¢

Kompatybilnosc¢ elektromagnetyczna (EMC/EMV)

spetnia wymagania regulaminu

EKGONZnr 10

Odpornos¢ na wytadowania elektrostatyczne (ESD) - spetniona -
VOV(;‘I:;;T;);T na stany nieustalone/przepiecia ~ spetniona _
Zabezpieczenie przed zbyt wysokim napieciem - tak -
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg zasilania - tak -
Odpo'rnos’é na'zwarcie wyjsé/zabezpieczenie _ tak _
przeciwzwarciowe

Odpornosé na wibracje - tak -
Obudowa/mechanika

Materiat obudowy _ metal z elementami tworzywa _

sztucznego

Masa urzadzenia - ~330¢g -
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